)

d)

4)

Soluzioni LA(1)

Ty = MM g osd Yoy = M FM gin
my +my +m my +my +m
G0 =ty O _p19m

Ty = %hcosﬁ(t) D Yoy = %hsen )
25
- xéM + yéM = @hQ

(P, — O) Ami, = I

k; |Q|:%’rad/s

myv,h sen ¥

(my + m,)h’

—
— 0= —

—

Aoy = Tyl & Hong) = —%h#(cosﬁf—k send 7); |dene| =0.051 m /s*

Ly, =—3kxm?®=-075J, calcolato ad esempio lungo i tratti consecutivi

(1,0,1)m — (0,1,1)m [arco di circonferenza con centro in (0,0,1)m, L = 0], (0,1,1)m

—

2m
(0,1,3)m [rettilineo, L = 0] e (0,1,3)m — (0,2,3)m [rettilineo, L :fifydy]
1m

Percorsi a “zigzag”: evitare quelli che passano per la singolarita x = y = 0; va bene

ad esempio il percorso a tratti tutti rettilinei (1,0,1)m — (1,1,1)m — (0,1,1)m —

(0,1,3)m.



a)

1)

Soluzioni LA(2)

K, =K,
K, =(A—0)Ami =—1—d)j Amy(vcosa] +vsenai) = (I — dym,vsen ok

K,=1&, I, =3m—dy+md
o (I —d)2mvsena -
3m(l — d)* +md"

— (I—dympsenak = 1,5 —
| & =5.4rad/s
myp + (M4m0, md —3m(l — d)

m—+m -+ m, 4m

d(G,0)= 0.25 m

yG(turto): :d_34l:_025 1,

— —
Non si conservano né  né K , mentre si conserva F (la reazione vincolare ideale

non compie lavoro, la forza peso & conservativa).

Conservazione dell’energia tra 'istante subito dopo 'urto e quello in cui y, = 2™

max urto ]

(la sbarra si ferma): %Iocf = mtotg[yg —Ye

L[3m(l — d)° + md*|w’
4mg

= — 0.054 m.

N yanax :d—34l+

L, =2%kxm™ =0.13J, calcolato ad esempio lungo i tratti (0,3,4)m — (3,0,4)m

[arco di circonferenza con centro in (0,0,4)m, I = 0], (3,0,4)m — (3,0,2)m [rettilineo,

5m
L =0]e(3,0,2)m — (5,0,2)m [rettilineo, L :fk—fdx]
T
3m



1)

[arco di circonferenza con centro in (0,0,0), L = 0], (0,-3,0)m — (0,-3,5)m [rettilineo,

L =0]e(0,-3,5m — (0,-4,5)m [rettilineo, [ = f ﬁcly =kln |y|:§ =kln

Soluzioni LA(3)

. P _ .
Uy = mt‘“ costante prima e dopo 'urto (forze tutte interne)
tot
— Uy = oty = 2mi, = _)—0 =15m/s i
M mm4om, dm 2

Traiettoria rettilinea parallela all’asse x:

:Cost:m(l—a)—ma :—Za—l—l :iza:().lm

m—+m—+m, 4

yOM

I, =m(l—a) +ma*,

Iy =1, —4ma® =m(l—a) —3ma’=0.11 Kg m’

M

—

K., & costante; rispetto al centro di riduzione G,
(P, —G) Amyt, = Iywk
myv,s = lyyw— O = Tl — 2.7rad/s k

CM

L,, =kln$=1331J, calcolato ad esempio lungo i tratti (3,0,0)m — (0,-3,0)m

—4m

—3m

4

3

.



Soluzioni LA(4)

a) I, =md +m(l—d)*=0.065 Kg m’

(P—0)Amg = (P —O0) Amd + I, v =17
b) 11 1 1
2 1L r2 Ly oo I |
Emov —2m01j —|—210w v —|U|
—dj A mom_') =—dj A (—movlz_')) + Iowg myd(v + ') = Lw
my(v* — o) = [’ my(v + ') (v —v') = LW
— 2 — —
— U':U[O—m‘]dQ:OASm/si; v = —048m/s i
I, +md
v—1 -
c) = w= =T76rad/s; @ =T76rad/s k

d

d=1/2

d) I, —myd* =md’ +m(l—d)’ —2md* —=2—0

— =0
4) L, =kxm” =117, calcolato ad esempio lungo i tratti (-4,0,7)m — (0,4,7)m [arco
di circonferenza con centro in (0,0,7)m, L = 0], (0,4,7)m — (0,4,11)m [rettilineo, L =

9m
0] e (0,4,11)m — (0,9,11)m [rettilineo, L :f dy = k\/ﬂiz = (3—2)kxm”].
4m

Qy%



