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4) 
23

4
m 0.75 J

AB
L k

−

=− × =− , calcolato ad esempio lungo i tratti consecutivi 

(1,0,1)m → (0,1,1)m [arco di circonferenza con centro in (0,0,1)m, L = 0], (0,1,1)m 

→ (0,1,3)m [rettilineo, L = 0] e (0,1,3)m → (0,2,3)m [rettilineo, L =

2m
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∫ ]. 

Percorsi a “zigzag”: evitare quelli che passano per la singolarità x = y = 0; va bene 

ad esempio il percorso a tratti tutti rettilinei (1,0,1)m → (1,1,1)m → (0,1,1)m → 

(0,1,3)m. 

 

 



 

Soluzioni LA(2) 
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b) 
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c) Non si conservano né Q
�

 né K
�

, mentre si conserva E (la reazione vincolare ideale 

non compie lavoro, la forza peso è conservativa). 

 

d) Conservazione dell’energia tra l’istante subito dopo l’urto e quello in cui 
max

G G
y y=  

(la sbarra si ferma): 
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4) 
12

15
m 0.13 J

AB
L k

−

= × = , calcolato ad esempio lungo i tratti (0,3,4)m → (3,0,4)m 

[arco di circonferenza con centro in (0,0,4)m, L = 0], (3,0,4)m → (3,0,2)m [rettilineo, 

L = 0] e (3,0,2)m → (5,0,2)m [rettilineo, L =
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Soluzioni LA(3) 

 

a) tot
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b) Traiettoria rettilinea parallela all’asse x: 
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4) 4

3
ln 1.33 J

AB
L k= = , calcolato ad esempio lungo i tratti (3,0,0)m → (0,-3,0)m 

[arco di circonferenza con centro in (0,0,0), L = 0], (0,-3,0)m → (0,-3,5)m [rettilineo, 

L = 0] e (0,-3,5)m → (0,-4,5)m [rettilineo, L =
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4
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Soluzioni LA(4) 
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c) →   
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4) 
1
2m 1 J

AB
L k= × = , calcolato ad esempio lungo i tratti (-4,0,7)m → (0,4,7)m [arco 

di circonferenza con centro in (0,0,7)m, L = 0], (0,4,7)m → (0,4,11)m [rettilineo, L = 
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