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¢) 1l passaggio dalla regione liscia a quella scabra e la variazione di velocita del cilindro da
1, a v devono avvenire istantaneamente senza che il cilindro strisci. In tal modo, 1"unica
forza agente (oltre a peso e reazione normale del piano) & la reazione vincolare orizzontale
esercitata dal bordo che delimita il piano scabro: il momento di questa forza da inizio al
moto di rotazione del cilindro. La reazione orizzontale, agendo istantaneamente, & un
vincolo ideale e non compie lavoro; durante il successivo moto di rotolamento puro essa é
addirittura assente: non & necessaria l’azione di una forza di reazione per mantenere
costante il momento angolare gid acquisito dal cilindro. Poiché nessuna forza di tipo

dissipativo agisce sul cilindro, ’energia meccanica rimane costante anche in seguito.

4) V(x,y,2) = —(Az’2 + By’z + C2")
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4) V(Z’, Y, Z) = _(Any + B$y22 + 01'24)
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4) V($,y,2):—(A 22y3 +Bx2z3 +C x2y3)



